
Un véhicule circule à vitesse constante. Sa trajectoire initiale est rectiligne. Puis le conducteur tourne le volant à vitesse angulaire constante ou jusqu’à un angle donné A.

La trajectoire prend l’aspect ci-dessous :
[image: image1.wmf]
Considérons l'évolution du système au temps t sur un intervalle de temps dt, nous avons les paramètres suivants :

	Dénominations
	Symboles
	Relations
	Unités

	Empattement
	E
	
	[m]

	Vitesse du véhicule
	v
	
	[m/s]

	Abscisse curviligne
	s
	v t
	[m]

	Variation d'abscisse curviligne
	ds
	v dt
	[m]

	Angle de braquage
	
	 t
	[rd]

	Variation de l'angle de braquage
	d
	dt
	[rd]

	Délai de contre-braquage : 
Lorsque le volant est en butée dans une direction, DCB est le temps nécessaire au conducteur pour amener le volant en butée dans l'autre direction
	DCB
	
	[s]

	Angle de braquage maximal
(donné communément en degrés pour des questions pratiques)
	A
	
	[°]

	Vitesse de braquage
	
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	[rd/s]

	Orientation du véhicule
	
	
	[rd]

	Variation de l'orientation
	d
	
	[rd]

	Longueur de transition
	L
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	[m]

	Quotient linéaire de braquage
	
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	[rd/m]

	Paramètre géométrique
	k
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Notons que : 
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Avec les notations du tableau ci-dessus, si l'on décompose le mouvement en n pas infinitésimaux, le système prend l'aspect ci-dessous :
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Figure 23 : décomposition du mouvement de giration

Pour la construction de la courbe avec le fichier Excel « courbe de giration théorique variation du DCB.xls » on définit les paramètre suivants :

· Entraxe du véhicule E = 5 m

· Angle de braquage max Amax = 40°

· Délai de contrebraquage DCB = variable selon la courbe à tracer

· Vitesse V = 5 km/h

· Pas de calcul de 0,1 m sur une trajectoire de 0 à 500 m
On part de t=0 avec s=0.
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